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DT 3040-2.0 sem direcdo mecanica
da plataforma
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Série DT 3000

Especificacdes

1.1 Fabricante Crown Equipment Corporation
1.2 Modelo DT 3040-2.0
tipo de plataforma sem plataforma
tipo de direcéao mecanica
1.3 Fonte de alimentacao elétrica
1.4 Tipo de operacao apeé
1.5 Capacidade nominal* Q t 2,0
1.6 Centro da carga ¢ mm 600
1.8 Distancia de carga elevacao inicial elevada/abaixada X mm 875/940
1.9 Distancia entre eixos elevacao inicial elevada/abaixada y mm 1.5621/1.589 1.5693/1.661
- 3.1 Pneus Vulkollan
§ 3.2 Tamanho do pneu dianteiro mm @230x 70
O |33 Tamanho do pneu traseiro mm ©82x110
§ 3.4 Rodas adicionais roda de caster mm D125 x 54
2 numero dianteira/traseira
% 3.5 Rodas (x=com rodas de tragao) x+2/2
2136 Banda de rodagem dianteiro b10 mm 512
& 3.7 Banda de rodagem traseiro b11 mm 370
4.6 Elevacao inicial altura do mastro recolhido h5 mm 125
4.9 Alavanca de controle de altura na posicéo de condugao min./max. h14 mm 960/1.460
410 | Patolada h8 mm 83
4.15 | Altura do garfo abaixado h13 mm 89
4.19 | Comprimento total elevacao inicial elevada/abaixada 11 mm 1.986/1.968 2.058/2.040
4.20 | Comprimento do chassi elevacao inicial elevada/abaixada 12 mm 836/818 908/890
» | 4.21 | Largura total b1 mm 744
*§ 4.22 | Dimensdes dos garfos DIN ISO 2331 s/ell mm 60 x 186 x 1.150
G| 4.24 Largura do carro porta-garfos comprimento opcional b3 mm 650
% 4.25 | Distancia entre os garfos b5 mm 560
4.31 | Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro m1 mm 17
4.32 | Distancia até ao solo disténcia central entre eixos m?2 mm 29
4.34.1| Largura do corredor frz;as\?:rlgsle;;h?go x 1.200 Li;%ggodro mm 2.533 2.605
4.34.2| Largura do corredor lparq palgtes 800 x 1.200 Largura do mm 2.435 2.507
ongitudinalmente corredor
4.35 | Raio de giro elevagao inicial elevada/abaixada Wa mm 1.720/1.778 1.792/1.850
g 5.1 Velocidade de deslocamento com/sem carga km/h 6,0/6,0
8| 5.1.1 | Velocidade de deslocamento de ré | com/sem carga km/h 6,0/6,0
qu) 5.2 Velocidade de elevacao com/sem carga m/s 0,18/0,30
g153 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,30/0,30
3|57 Capacidade de rampa com/sem carga % 6/15
é 5.8 Capacidade de rampa max. com/sem carga, nominal 5 min. % 6/15
8| 5.10 |Freio de servico elétrica
o 6.1 Motor de tracao classificagao a S2 60 min./H-class KW 3,0
L2162 Motor da bomba nominal a S3 10% kW 2,2
%63 |Bateria conforme DIN 43531/35/36 A, B, C, no B
5 Tamanho max. da caixa da bateria CxLxA | mm | 212 x624 x 627 | 284 x 624 x 627
g 6.4 Tensao da bateria regime de 5 h de capacidade nominal V/Ah 24/230-250 24/315-375
6.5 Peso da bateria kg 201-223 274-302
8.1 Unidade de tracao tragao Transistor-CA
10.7 | Nivel de pressao sonora no assento do operador dB(A) 59

* como empilhadeira patolada dupla 1.000 kg + 1.000 kg, como transpaleteira 2.000 kg e como empilhadeira patolada 1.000 kg

Mastro
1.2 | Modelo DT 3040-2.0
Tipo de mastro TL TF
2.1 Peso bruto sem bateria kg 810 840 830 860 950
5| 22 | cargano eixo com carga dianteiro| kg 1.225 1.255 1.245 1.275 1.320
§ traseiro | kg 1.835 1.865 1.855 1.885 1.930
23 | carga no eixo sem carga dianteiro| kg 875 905 895 925 970
traseiro | kg 185 215 205 235 280
B8 42 Mastro altura do mastro recolhido h1 mm 1.270 1.430 1.270 1.430 1.740
9| 4.3 | Elevagao livre h2 | mm - - - - 1.355
g 4.4 | Altura de elevacao h3+h13 | mm 1.670 2.100 1.670 2.100 2.600
Al 45 Mastro altura do mastro estendido h4 mm 2.100 2.500 2.100 2.500 3.025
6.4 | Tensao da bateria capacidade nominal K5 V/Ah 24/230-250 24/315-375
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DT 3040-2.0 Direcao elétrica ou
mecanica de plataforma escamoteavel
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* 50 mm com diregdo mecanica
**60 mm com diregdo elétrica
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Série DT 3000

Especificagcbes

1.1 Fabricante Crown Equipment Corporation
1.2 Modelo DT 3040-2.0
tipo de plataforma espclztri?t;n;el entrada traseira ‘elgir;g?
tipo de diregéo mecanica | elétrica | mecanica \ elétrica
1.3 Fonte de alimentacéao elétrica
1.4 Tipo de operacao patolada/em pé \ em pé
1.5 Capacidade nominal* Q t 2,0
1.6 Centro da carga [¢ mm 600
1.8 Distancia de carga elevacao inicial elevada/abaixada X mm 875/940
1.9 Distancia entre eixos elevacao inicial elevada/abaixada y mm 1.593/1.661
% 3.1 Pneus Vulkollan
8 [3.2 | Tamanho do pneu dianteiro mm |2 230 x 70@ 250 x 75/ @ 230 x 70 | @ 250 x 75
O 133 Tamanho do pneu traseiro mm @82x110
§ 3.4 Rodas adicionais roda de caster mm @125 x 54
2 numero dianteira/traseira
% 35 Rodas (x=com rodas de tracao) x +2/2
2 [3.6 Banda de rodagem dianteiro b10 mm 512
O 137 Banda de rodagem traseiro b11 mm 370
4.6 Elevacao inicial altura do mastro recolhido h5 mm 125
4.8 Altura do assento ggéﬁfﬁ;ﬁﬁg ggrggg?o'prgg:e de h7 mm 186 197
4.9 Alavanca de controle de altura na posicao de condugdo min./max. h14 mm 1.056/1.359 1.054/1 .823\ 1.249
4.10 |Patolada h8 mm 83
415 | Altura do garfo abaixado h13 mm 89
4.19 | Comprimento total *** elevagao inicial elevada/abaixada 11 mm 2.128/2.588 2.622 2.708
2 4.20 | Comprimento do chassi *** elevagao inicial elevada/abaixada 12 mm 978/1.438 1.472 1.653
9 |4.21 Largura total b1 mm 744
% |4.22 | Dimensdes dos garfos DIN ISO 2331 s/e/l mm 60 x 186 x 1.150
g 4.24 | Largura do carro porta-garfos comprimento opcional b3 mm 650
4.25 | Distancia entre os garfos b5 mm 560
4.31 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro m1 mm 17
4.32 | Distancia até ao solo distancia central entre eixos m2 mm 29
4.34.1 | Largura do corredor para paletos 1.000 x 1.200 Largura 4ol mm 2.688/3.115 3.150 3.240
4.34.2 | Largura do corredor E;g@%'ﬁjfﬂiﬂ?ex 1.200 Largura 4ol mm 2572/3.017 3.052 3.142
4.35 | Raio de giro ** elevacgao inicial elevada/abaixada Wa mm 1.857/2.302 2.337 2.427
5.1 Velocidade de deslocamento com/sem carga km/h | 6,5/10,5 | 9,56/12,5 | 6,8/10,5 9,8/12,5
e 5.1.1 | Velocidade de deslocamento de ré| com/sem carga km/h | 6,5/10,5 | 9,5/12,5 | 6,8/10,5 9,8/12,5
3 515.2 Velocidade de elevagao com/sem carga m/s 0,18/0,30
é £15.3 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,30/0,30
8 % 5.7 Capacidade de rampa com/sem carga % 6/15
©|5.8 Capacidade de rampa max. com/sem carga, nominal 5 min. % 6/15
5.10 | Freio de servico elétrica
o |6.1 | Motor de tragdo classificagdo a S$2 60 min./H-class KW 30 | 40 | 30 | 40
-g 6.2 Motor da bomba nominal a S3 10% kW 2,2
2 |63 Bateria conforme DIN 43531/35/36 A, B, C, no B
5 Tamanho max. da caixa da bateria CxLxA| mm 284 x 624 x 627
g 6.4 Tensao da bateria regime de 5 h de capacidade nominal V/Ah 24/315-375
6.5 Peso da bateria kg 274-302
8.1 Unidade de tracao tracéo Transistor-CA
10.7 | Nivel de pressao sonora no assento do operador dB(A) 59
Mastro
1.2 Modelo DT 3040-2.0
. . ) entrada
tipo de plataforma plataforma escamoteavel entrada traseira ‘ lateral
tipo de direcao mecanica elétrica mecanica | elétrica
Tipo de mastro TL TF TL TF TL
2.1 Peso bruto sem bateria kg | 930 | 960 |1.050| 960 | 990 |1.080| 1.049 1.093 1.078
olon Carga no eixo com carga dianteiro | kg |1.310/1.325|1.370|1.370|1.385|1.430| 1.418 1.452 1.442
§ traseiro | kg |1.920]1.935(1.980|1.890|1.905|1.950| 1.933 1.943 1.938
03 Carga no eixo sem carga dianteiro | kg | 960 | 975 |1.020| 960 | 975 |1.020| 1.088 1.112 1.092
traseiro | kg | 270 | 285 | 330 | 280 | 295 | 340 263 283 288
B 142 Mastro altura do mastro recolhido h1 mm |1.270|1.430|1.740|1.270|1.430|1.740| 1.270 1.270 1.270
@ 4.3 Elevacao livre h2 mm - - |1.355| - - [1.355 - - -
g 4.4 Altura de elevacao h3+h13 | mm |1.670|2.100/2.600|1.670/2.100/2.600 1.670
O |45 Mastro altura do mastro estendido h4 mm |2.100]2.500|3.025|2.100|2.500|3.025 2.100

*

** elevagao inicial abaixada + 58 mm

Hekk

elevacéo inicial abaixada — 18 mm

como empilhadeira patolada dupla 1.000 kg + 1.000 kg, como transpaleteira 2.000 kg e como empilhadeira patolada 1.000 kg
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DT 3040-2.0 Direcao elétrica ou mecéanica
de plataforma fixa com entrada traseira
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DT 3040-2.0 Direcao elétrica
de plataforma fixa com entrada lateral
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Sistema Elétrico/Baterias
Sistema elétrico de 24 V com
capacidades nominais de bateria
de 230 Ah a 375 Ah.

Equipamento padrao
1. Tragao (CA) trifasico livre de
manutencao
2. O sistema de frenagem e-GEN
proporciona uma frenagem
elétrica regenerativa e sem
atrito. A frenagem mecénica se
aplica apenas como freio de
estacionamento
3. O timao X10 coloca todas as
funcdes da empilhadeira na ponta
dos seus dedos
4. Sistema de controle abrangente
Access 12 3 da Crown
e TelaLCD
® Horimetro
e Partida sem chave usando
cédigo de usuario
e Diagnosticos de partida e tempo
de operagéo
e |ndicador de descarga da bateria
e interrupcéo de elevacao
e 3 perfis de desempenho de
tracao selecionaveis
e Diagnostico a bordo com
capacidade de solugao de
problemas em tempo real
5. O FlexRide reduz ao minimo as
vibragdes e choques ao combinar
(somente plataforma escamotedvel)
® Tapete macio com sensor de
presenca integrado
® Suspensdo avancgada da
plataforma
e Unidade de tragao totalmente
suspensa
6. Tecnologia de rede CAN Bus
7. Protetores laterais resistentes com
forragdes para os joelhos macias
(somente plataforma escamotedvel)
8. Interruptor de desconexao de
energia elétrica
9. Rodas de tracéo, rodas de céaster
e rodas de carga Vulkollan
10.Rodas de carga Unicas
11.Assistente de parada em rampa
12.Conector da bateria — DIN 160 A
13.Coberturas de ago de facil remogéo
14.Tampa da bateria superior articulada
de ago para facil acesso a bateria
15.0 interruptor lebre/tartaruga inclui
dois niveis de desempenho de
deslocamento programavel
16.Elevagao/abaixamento proporcional
17.Rodas de caster resistentes
18.Unidade de tragao totalmente
suspensa
19.Tapete macio com sensor de
presenga integrado (somente
empilhadeiras com plataforma)
20.Parada de palete na elevagao inicial
para empilhamento patolado rapido
21.Roletes de bateria para remogao
horizontal da bateria
22.Protegao do mastro de
policarbonato
283.Indicadores da ponta dos garfos

Equipamento opcional

1. Sem plataforma escamotedvel

2. Plataforma fixa com entrada traseira

3. Plataforma fixa com entrada lateral
(somente direcao elétrica)

4. FlexRide com peso ajustavel
(somente plataforma fixa com
entrada traseira)

5. Sistema de direcao elétrica
inteligente (somente empilhadeiras
com plataforma)

DT 3000 SPEC BR 12/22, 10
MO03386-036-08
Impresso na Alemanha

o Perfis de desempenho
selecionaveis para redugao
de velocidade nas curvas
e O recurso de realimentagao
tatil analisa as condi¢des
operacionais e ajusta a forca de
direcao para controle otimizado
e O sistema Active Traction ajusta
a pressao das rodas de tracao
conforme muda o peso da carga
6. Interruptores de elevagao/descida
da patolada nas laterais esquerda
e direita do timao X10
7. Conector da bateria — vermelho
SBE 160
8. Rodas de borracha ou “Supertrac”
9. Rodas de carga tandem
10.Rodas de caster duplas resistentes
11.Preparacéo de congelamento
12.Compativel com InfolLink
13.Chave de contato
14.Teclado (indisponivel com
prepara¢ao do armazenamento
frigorificado)
15.Protetor da carga
16.Tubo acessorio Work Assist
17.Acessorios Work Assist
* Bolsos porta-objetos
e Suporte para leitor de codigo
de barras
® Prancheta A4
* Prancheta transparente grande
e Suportes de montagem para
terminais WMS
18.Pintura especial
19.Tela de protecao do mastro em
metal
20.Fonte de alimentacéo limpa de 12 V
21.Fonte de alimentagéo de 24 V
22.Marcas soldadas dos garfos
23.Compativel com baterias de ion-litio

Elétrica

Um sistema elétrico com fusiveis de
24\ para tarefas pesadas fornece as
melhores velocidades de deslocamento
e elevagao. O motor de tragao CA

da Crown, praticamente livre de
manutencéo, proporciona uma forte
aceleragao e controle em qualquer
velocidade.

A Série DT 3000 é equipada com
sensores que monitoram os parametros
funcionais, incluindo direcédo, peso de
carga, altura, modo de acionamento

e velocidade, além de ajustar
automaticamente as configuracdes
operacionais para adequar-se as
condicoes.

Unidade de poténcia

A Série DT 3000 é projetada para
suportar o pesado trabalho de doca,

a unidade de poténcia robusta possui
uma saia reforgada de 10 mm de
espessura para proteger a unidade de
trac@o e os componentes das rodas de
céaster. Uma saia de 12 mm protege a
bateria e 0 acoplamento de elevacéo.
A saia contornada proporciona maior
distancia ao solo para trabalhar

em rampas. As coberturas de ago
removiveis ao redor garantem que

0s componentes internos sejam
protegidos contra impactos, mas
faciimente acessiveis para manutengao.

Conforto

A série DT 3000 inclui diversas
caracteristicas de design para
aumentar a produtividade e o conforto
do operador.

A plataforma escamoteavel FlexRide
reduz a transferéncia de impacto

para o operador em mais de 80%.

As bordas de doca podem ser cruzadas

Sistema de gestao de qualidade
certficado para o projeto,
1SO 90011 | secemoninerts orcecso.
venda e suporte de prod
de empinadeitas indusriais.

Série DT 3000

sem reduzir a velocidade. A suspensao
vitalicia da plataforma nunca requer
ajustes e possui interruptores de
inducao de estado solido para evitar
problemas de confiabilidade causados
por contaminantes.

Os protetores laterais reforgados
possuem tubos de aco de parede
resistente com 50 mm de diametro e
um sistema de montagem robusto com
bracadeira C. Forragdes para os joelhos
de poliuretano macio sao posicionadas
para excelente suporte e conforto.

Os robustos protetores laterais da
Crown podem ser facilmente dobrados
para cima e para baixo para facilitar a
entrada e saida.

Os modelos de plataforma fixa
apresentam um interruptor de
seguranca da barra de entrada
patenteado que para a empilhadeira
se 0 pé estiver fora do perimetro da
empilhadeira. A altura do degrau baixo
e 0 acesso amplo e arredondado
facilitam a entrada e saida da
empilhadeira. A plataforma de entrada
traseira incorpora grandes almofadas
laterais para suporte macio na postura
lateral. Uma almofada inclinada com
contornos na plataforma de entrada
lateral fornece uma superficie de
contato macia para se apoiar.

O FlexRide com ajuste de peso
patenteado — opcional no modelo de
entrada traseira — proporciona um
conforto de ponta ao piloto ajustando
a suspensao ao peso corporal do
operador.

A diregao elétrica disponivel melhora

a capacidade de manobra e a
capacidade de resposta, mesmo

com cargas pesadas. O recurso de
realimentacao tatil inteligente analisa
as condi¢bes operacionais e ajusta a
forga de direcéo para maior confianca
do motorista. Combinada com Active
Traction e reducdo de velocidade nas
curvas, a diregao elétrica oferece um
desempenho de direcao superior com
seguranga.

Controles do operador

O timao X10, projetado para operagéo
simultanea de todas as fungdes

com uma mao, melhora a operagao
de postura lateral para méxima
visibilidade em ambas as direcbes de
deslocamento. A manopla giratéria

de frente/ré ergondmica permite uma
manobra precisa. As manoplas sao
revestidas de uretano para isolamento
contra o frio e as vibragdes com botdes
de buzina integrados para facilitar a
ativagéo.

O interruptor lebre/tartaruga incorpora
dois niveis de desempenho de
deslocamento programaveis para que
0s operadores possam selecionar o
ajuste de acordo com seu nivel de
experiéncia ou com os requisitos da
aplicagao.

A subida e descida proporcionais
permitem o posicionamento facil

e preciso das cargas. A rapida
capacidade de resposta e a
velocidade das funcdes de elevagao

e abaixamento foram projetadas para
atender as aplicagdes de empilhadeira
patolada dupla de alta demanda, e
tudo isso com baixo nivel de ruido.

Sistema de Controle Abrangente
Access 123

A tecnologia Access 1 2 3 da Crown
fornece desempenho e controle

CRaWn

Informagdes técnicas

otimizados, oferecendo uma interface
de comunicagéo para operadores e
técnicos de manutengao, coordenagao
inteligente dos sistemas da
empilhadeira e manutencéo simplificada
com diagndsticos avangados.

O display inclui uma ferramenta de
servigo integrada completa para que o
técnico de manutencdo possa visualizar
ativamente as entradas e saidas
durante a operagao da empilhadeira.
O uso de laptop ou terminal de servigo
€ desnecessario. Historico de codigos
de evento, incluindo os Ultimos

16 codigos de eventos na tela.

O display do Access proporciona

uma interface conveniente para os
operadores, mantendo-os informados
(horas de operagao, BDI, massagens,
codigos de eventos) de todas as
alteracdes que afetam o desempenho
da empilhadeira e permitindo que

eles escolham entre trés perfis de
desempenho quando habilitado.
Adequagao do desempenho pode

ser acessada no display permitindo
personalizar o desempenho da
empilhadeira para aplicacoes
especificas ou requisitos de operador.
Além disso, podem ser atribuidos

até 25 codigos de seguranca para
cada operador e combinados com

um dos perfis de desempenho pré-
programados se desejado.

Suspensio da unidade de
poténcia

A suspensao da unidade de poténcia
utiliza hastes cromadas e buchas
deslizantes vedadas para longa vida
til sem ajuste. A suspenséo oferece
60 mm de deslocamento com pressao
constante dos pneus de tragéo para
excelente desempenho em rampas.

O sistema reduz os choques no chassi,
nos componentes montados e no
operador.

A Active Traction, padréo em
empilhadeiras com diregao elétrica,
utiliza pressao hidraulica para
aumentar a tracéo. Deslizamento
reduzido e frenagem aprimorada

sdo especialmente Uteis em rampas
ingremes ou molhadas.

Sistema de frenagem e-GEN

A poténcia do motor de tragcao CA

de torque elevado é usada para

parar a empilhadeira, mantendo-a
estatica até receber uma solicitagao

de deslocamento, podendo funcionar
até mesmo em declives. Este sistema
elimina os ajustes e pontos de desgaste
proporcionando uma utilizagao livre de
manutengao por toda a vida.

Um freio de estacionamento automatico
¢é ativado se a empilhadeira parar e o
operador sair da plataforma ou se a
alimentacéo for desconectada.

Normas de seguranca

Em conformidade com as normas

de seguranga europeias.

Os dados fornecidos relativos as
dimensoes e desempenho podem
variar devido as tolerancias de
fabricagaéo. O desempenho baseia-

se em um equipamento de tamanho
médio e é afetado pelo peso, pela
condicao da empilhadeira, pela forma
como esta equipada e pelas condigdes
da area de trabalho. Os produtos e
especificacoes da Crown estao sujeitos
a alteragbes sem aviso prévio.

Fabricagao europeia:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Germany (Alemanha)
WWW.CrOWN.Ccom



